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标准 轴 Ø
单位 mm

轮毂夹紧 额定扭矩 
Nm

倾斜度 零背隙

轴向 横向 角向

GN 2240 
参见页 6 
弹性体夹 
爪联轴器

3 - 25 0.7 - 60 X X X

GN 2241 
参见页 10 
弹性体夹 
爪联轴器

3 - 25 0.7 - 60 X X X

GN 2242 
参见页 14 
联轴器

4 - 20 1 - 28 X X

GN 2243 
参见页 16 
联轴器

2 - 20 0.5 - 28 X X

GN 2244 
参见页 18 
波纹管联 
轴器

5 - 19 1.5 - 10 X X X X

GN 2246 
参见页  20 
横梁联 
轴器

4 - 12 0.3 - 4 X X X X

联轴器
型号概览

联轴器ments
联轴器ments
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标准 适用于 应用示例 零背隙

伺服电机 步进电机 交直流两用
电机

GN 2240 
参见页  6 
弹性体夹 
爪联轴器

X X X

	- 液压泵
	- 包装机器
	- 工业机器人
	- 风扇
	- 搅拌器

	- 高扭矩
	- 快捷插入式组件

GN 2241 
参见页  10 
弹性体夹 
爪联轴器

X X X

GN 2242 
参见页  14 
联轴器

X X

	- 输送机系统
	- 包装机器
	- 定位驱动器
	- 泵

	- 高扭矩
	- 高横向倾斜补偿
	- 快捷插入式组件

GN 2243 
参见页  16 
联轴器

X X

GN 2244 
参见页  18 
波纹管联 
轴器

X X

	- 旋转编码器
	- 位置测量系统
	- 试验台
	- 工业机器人 
	- 主轴驱动器

	- 精确的角度和扭矩传递
	- 高抗扭刚度

GN 2246 
参见页  20 
横梁联 
轴器

X

	- 糖果机
	- 工业机器人
	- CAT 扫描仪
	- 位置测量系统

	- 精确的角度和扭矩传递 
	- 由单体材料制造
	- 高抗扭刚度

型号概览
联轴器

联轴器ments
联轴器ments
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